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汪日伟，教授，硕士生导师，毕业于南开大学计算机应用技术专业，工学博士，

现任温州理工学院数据科学与人工智能学院副书记、副院长兼纪委书记，学术带头

人；研究方向为人工智能，机器视觉，主讲程序设计，计算机图形学以及机器学习

等课程；CCF专业会员，温州市计算机学会副秘书长，温州市科协委员，浙江省眼

科智慧诊疗工作室核心骨干。

主持或参加科研项目（课题）：

(1) 非接触式工业品表面质量自动检测关键技术研发，温州市重大科技创新攻关项目,

项目主持人，2022.10--2024.5。

(2) 基于机器视觉的工业零件表面缺陷的智能检测系统研发，横向课题，项目主持人，

2021.3--2024.12。

(3) 基于生物力学特性的早期圆锥角膜智能诊断关键技术研究，南开大学眼科学研究

院开放基金，主持人，2023.3--2026.2。

(4) 基于 3D 视觉的高铁闸片的智能检测系统研发，横向课题，项目主持人，

2019.2--2020.12。

(5) 基于压缩感知的大尺度 SAR 图像三维重建及其算法的研究（61472278），国家自

然科学基金，第三参与者，2015.1-2018.12

(6) 基于流形学习的运动数据降维算法研究 16JCTPJ50900，天津市科技特派员项目，

项目主持人，2016.1-2017.12；

(7) 基于视觉分析与合成技术的仓储仿真系统，横向课题，项目主持人，

2016.5-2017.12；



(8) 集中供热锅炉房智能巡检机器人系统，横向课题，项目主持人，2015.3-2016.10；

(9) 智能上甄机器人的红外视觉系统研发, 横向课题，项目主持人，2015.5-2016.12；
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